Zadanie nr 1 - Podest ruchomy
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Max. wysokosé robocza
Wysoko$<¢ ztozonej platformy
Dtugoéé ztozonej platformy
Szerokos¢

Wysokos¢ stopnia wejSciowego
Max. waga operatora

Udzwig tacy tadunkowej
UdZwig mostka platformy

TIeMmoNw®p

Waga catkowita (CE)

llo$¢ operatoréw (CE)

Predkosc ztozonej platformy
Predkos¢ podniesionej platformy
Wewnetrzny promien skretu
Zewnetrzny promien skretu

Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z podniesionym koszem

Zrédlo zasilania
Akumulatory
Whbudowany prostownik

Zatgcznik nr 1 specyfikacja istotnych warunkéw zaméwienia

Max. wysoko$¢ podestu operatora
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min 3400 mm

5000 mm - 6000 mm
1300 mm - 1600 mm
1300 mm - 1500 mm
max 810 mm

max 400 mm

130 kg

max 100 kg

min 90 kg

max 800 kg

1

ok. 5 km/h
ok.1.2km/ h

ZERO

ok. 1600 mm

2°

110/220V ca24Vcc
n°4-6V; 245Ah@20h
tak



Zatacznik nr 1 specyfikacja istotnych warunkéw zamdwienia

Zadanie nr 2 - Wézek paletowy elektryczny z podestem dla operatora

Udzwig nominalny: 1800 - 2000 kg

Kota:

Stabilizujgce Polyurethane 2 szt.
Ramion podporowych Polyurethane 4 szt.
Napedowe Polyurethane 1 szt.
Wymiary:

Wysoko$¢ podnoszenia 200 mm =300 mm
Wymiary widet 1150x180x53 mm
Korytarz roboczy dla palet 800 x 1200 na dtugos¢ (platforma ztozona) 2010 mm

Promien skretu (platforma ztozona) 1400 mm - 1800 mm
Szerokos¢ catkowita 700 mm — 810 mm
Dtugos¢ catkowita 1500 mm — 1800 mm
Silniki:

Silnik trakcyjny 1,5 kW

Silnik pompy 1,2 kW

Bateria Otowiowo-kwasowa 24V/A00Ah
Prostownik Zewnetrzny 24V/50 A
Prostownik wbudowany tak

Wyposazenie podstawowe:

. Uktad sterujacy Curtis

° Ergonomiczne ramie sterujgce ze wspomaganiem EPS

° Naped zasilany pragdem zmiennym AC

J Licznik motogodzin

o Hamulec elektromagnetyczny

] Przyciski: podnies, obniz i klawisz sygnatu dZwiekowego, wytacznik awaryjny
J Licznik motogodzin, wskaznik natadowania baterii

° Boczna wymiana baterii

] Podest operatora z ostonami

° Dokumentacja w j. polskim



